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Πεπίλητη 
Σηόρνο ηνπ παξόληνο εξγαζηεξίνπ είλαη ε γλωξηκία ηωλ εθπαηδεπηηθώλ πιεξνθνξηθήο κε ηελ 

εθπαηδεπηηθή ξνκπνηηθή, ηνλ ηξόπν ζπλαξκνιόγεζεο θαζώο θαη ηνλ πξνγξακκαηηζκό ηνπο. 

Λέξειρ κλειδιά: εκπαιδεσηική ρομποηική. 

1. Διζαγυγή 

Τν ηκήκα "Δθαξκνγώλ Πιεξνθνξηθήο ζηε Γηνίθεζε θαη Οηθνλνκία" είλαη έλα από 

ηα νρηώ ηκήκαηα ηνπ ΤΔΙ Μεζνινγγίνπ. Τν αληηθείκελν ζπνπδώλ ηνπ θαιύπηεη ην 

γλωζηηθό αληηθείκελν ηεο Πιεξνθνξηθήο, ηεο δηνηθεηηθήο Δπηζηήκεο θαη ηωλ 

Οηθνλνκηθώλ, κε εμεηδίθεπζε ζηηο Δθαξκνγέο ηεο Πιεξνθνξηθήο ζηε Γηνίθεζε θαη 

Οηθνλνκία, ζηα πιαίζηα επηρεηξήζεωλ θαη νξγαληζκώλ, ηόζν ζηνλ ηδηωηηθό όζν θαη 

ζην δεκόζην ηνκέα. Έρεη πεξίπνπ 1300 ελεξγνύο θνηηεηέο νη νπνίνη εθπαηδεύνληαη 

ζηα γλωζηηθά αληηθείκελα ηνπ ηκήκαηνο. Σηα εξγαζηήξηα δηδάζθνληαη δεμηόηεηεο 

πιεξνθνξηθήο ζε εκπνξηθά ινγηζκηθά αιιά θαη αλάπηπμε ινγηζκηθνύ θαηά 

παξαγγειία. Έλα από ηα ζέκαηα κε ηα νπνία αζρνιείηαη είλαη ε εθπαηδεπηηθή 

ξνκπνηηθή. 

Η εθπαηδεπηηθή ξνκπνηηθή απνηειεί έλα ζύγρξνλν εθπαηδεπηηθό πεξηβάιινλ, 

όπνπ ν ρξήζηεο (καζεηήο) είλαη ζε ζέζε, κε ηε βνήζεηα κηαο απιήο γιώζζαο 

πξνγξακκαηηζκνύ, λα ζπλζέζεη θαη λα θαηεπζύλεη κηα ηερλνινγηθή νληόηεηα, 

όπωο γηα παξάδεηγκα έλα ξνκπόη. Πέξα από ηελ πξνθαλή ζπκβνιή ηεο ζηνλ 

ηερλνινγηθό αιθαβεηηζκό ηωλ καζεηώλ, ε εθπαηδεπηηθή ξνκπνηηθή κπνξεί λα 

βξεη άκεζε εθαξκνγή ζηηο θπζηθέο επηζηήκεο, ζηα καζεκαηηθά θαη ζηε ιύζε 

πξνβιήκαηνο, ελώ νη έξεπλεο δείρλνπλ όηη ηαπηόρξνλα πξνάγεη ηε ζπλεξγαηηθή 

κάζεζε, ηελ απηνπεπνίζεζε θαη ηε δεκηνπξγηθόηεηα ηωλ καζεηώλ. (Κνξξέο, 

2011) 

2. Σο απαιηούμενο hardware και software 

Γηα ηηο αλάγθεο ηνπ εξγαζηεξίνπ ζα ρξεζηκνπνηεζεί ην εθπαηδεπηηθό παθέην 
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ξνκπνηηθώλ θαηαζθεπώλ Lego Mindstorms (Δηθόλα 1). Τν παθέην απηό 

πξνζθέξεη «νηθνδνκηθά» πιηθά (ηνπβιάθηα, γξαλάδηα, ηξνρνύο, θ.α.), αηζζεηήξεο 

(απόζηαζεο, θωηόο, ήρνπ, επαθήο), εμωηεξηθέο ζπζθεπέο (θηλεηήξεο, ιακπηήξεο 

θ.ά.) θαη ηελ πξνγξακκαηηδόκελε κνλάδα NXT (ηνύβιν NXT). Τν 

πξνγξακκαηηζηηθό πεξηβάιινλ ηνπ είλαη ην LABVIEW (Δηθόλα 2), έλα 

βαζηζκέλν ζε δηαγξάκκαηα ξνήο πεξηβάιινλ πνπ επηηξέπεη ζην ρξήζηε λα 

πξνγξακκαηίζεη ρξεζηκνπνηώληαο εηθόλεο πνπ αλαπαξηζηνύλ όινπο ηνπο ηύπνπο 

δεδνκέλωλ θαη ηηο βαζηθέο εληνιέο θαη δνκέο. 

Έλα από ηα βαζηθόηεξα πιενλεθηήκαηα ηέηνηωλ γιωζζώλ πξνγξακκαηηζκνύ 

είλαη ε ειαρηζηνπνίεζε ηωλ ζπληαθηηθώλ ιεπηνκεξεηώλ κε ηηο νπνίεο έξρεηαη 

αληηκέηωπνο ν καζεηήο. Η δηδαζθαιία ηνπ πξνγξακκαηηζκνύ ζηα πιαίζηα ηεο 

πξνζέγγηζεο απηήο επηθεληξώλεηαη ζηελ αλάπηπμε ηθαλνηήηωλ επίιπζεο 

πξνβιεκάηωλ θαη αλάπηπμεο αιγνξίζκωλ θαη όρη ζηελ εθκάζεζε ηεο γιώζζαο 

πξνγξακκαηηζκνύ θαη είλαη ηδηαίηεξα απνηειεζκαηηθή (Ξπλόγαινο θ. α. 2000, 

Lawhead et al 2002). 

 

Εικόνα 1: Το εκπαιδεσηικό πακέηο ρομποηικών καηαζκεσών NXT 
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Εικόνα 2: Το περιβάλλον προγραμμαηιζμού 

3. Σπόπορ διεξαγυγήρ ηος επγαζηηπίος (Workshop) 

Ο αξηζκόο ηωλ εθπαηδεπόκελωλ ζην εξγαζηήξην ζα είλαη 16 νη νπνίνη ζα 

ρωξηζηνύλ ζε 4 νκάδεο. Σε θάζε νκάδα ζα δνζεί από έλα παθέην LEGO NXT γηα 

λα ζπλαξκνινγήζνπλ θαη λα πξνγξακκαηίζνπλ έλα απηνθίλεην ην νπνίν ζα 

θηλείηαη θαη ζα απνθεύγεη ηα εκπόδηα. 

3. Χπονοδιάγπαμμα επγαζηηπίος 

12:00-12:15 Καιωζόξηζκα – Χωξηζκόο ζε 4 νκάδεο 

12:15-12:25 Παξνπζίαζε ηωλ ΝΧΤ robots 

12:25-12:30 Παξνπζίαζε ηεο 1εο εξγαζίαο (ζπλαξκνιόγεζε) 

12:30-12:50 Πξαθηηθή - Σπλαξκνιόγεζε ηνπ robot 

12:50-13:00 Παξνπζίαζε ηεο 2εο εξγαζίαο (ζπλερόκελε θίλεζε) 

13:00-13:20 Πξαθηηθή - Πξνγξακκαηηζκόο ηνπ robot 

13:20-13:30 Παξνπζίαζε ηεο 3εο εξγαζίαο (θίλεζε ππό ζπλζήθεο) 

13:30-13:55 Πξαθηηθή 

13:55-14:00 Κιείζηκν ηνπ workshop 

ςναπμολόγηζη ηος πομπόη: Θα πινπνηεζεί έλα απηνθίλεην όπνπ ε θίλεζε ζα 

γίλεηαη κέζω δπν ζεξβνθηλεηήξωλ (Δηθόλα 3).  

ςνεσόμενη κίνηζη: Γηα λα πξνρωξά νη δύν ζεξβνθηλεηήξεο ζα θηλνύληαη 
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ηαπηόρξνλα ελώ γηα ζηξνθή αξηζηεξά θαη δεμηά ζα θηλνύληαη αλάπνδα. 

Ππογπαμμαηιζμόρ ηος robot: Ο πξνγξακκαηηζκόο ζα γίλεη κέζω γξαθηθνύ 

πεξηβάιινληνο. Αξρηθά ζα πινπνηεζεί κόλν ε θίλεζε πξνο ηα εκπξόο. 

Κίνηζη ςπό ζςνθήκερ: Γηα ηελ εξγαζία απηή ζα αμηνπνηεζεί ν αηζζεηήξαο 

κέηξεζεο ππεξήρωλ γηα κέηξεζε ηεο απόζηαζεο. Όηαλ ε απόζηαζε ζα είλαη θάηω 

από θάπνην όξην ην απηνθίλεην ζα θάλεη ιίγν πίζω θαη ζα ζηξίβεη ιίγν δεμηά. 

 

Εικόνα 2: Παράδειγμα ζσναρμολογημένοσ ασηοκινήηοσ 
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