NakeTo Lego
Mindstorms

N'pavadia kal INavTec



A. N'pavalia

 Taypavadia OTTwG €idaUE XpNOIUOTTOIOUVTAI VIO VO
aAAG&gouv TNV KateuBuvan Kivnong, Tnv Taxutnra
TTEQIOTPOPNG KAl TNV POTIN £VOC KIVNTNPA.

MTTopouuE va XpnOIUOTIOINCOUUE ypavadia yia va :

« AunoouuEe N va PEIWOOUUE TNV TAXUTNTA Kivnong €vVOC
POMTTOT.

* AunooupuEe N va JEILWOOUUE TNV IOXU OTNV Kivnon €vOog
POMTIOT.

YT1rapxouv d01d@opol TUTTol ypavallwy, JUE TOUC OTTOIOUG
UTTOPOUME VA TTETUXOUUE DIAPOPEC UAOTTOINTEIC .

EnipeAela napouaoiaong :
KuplakoU lewpylog



1. rpavadia pye oovria
(Spur gears)

8 dovTidV 16 dovTi®OV 24 dovTIOV 40 dovTIOV

[MpokeiTal yia Ta KAAoIKa ypavadia.

EnipeAela napouaoiaong :
KuplakoU lewpylog



Abyog ypavaliwv (gear ratio):

A. Badlovrag OUo ypavalla oTn O€lpd QVTIOTPEQOUNE TNV POopda TIEPIOTPOPNG Kal
METATPETTOUME TNV TaXUTATA avAAoya HeE To AGYyO Twv ypavadiwv Kal Tn POTIA
avTiIoTPOPWG avaloya Je To AOYyo TwV ypavadiwv.

Mpwrtetov Afovag
wT

Aeutepetov Agovag

B. Badovtag €va ypavadl avapeoa o€ dUO AANQ TTETUXAIVOUUE VO KPATHOOUWE TNV idia
POopAa  TTEPIOTPOPNG AVAPECO OTO TIPWTO ypavadl Kalr oT1o Tpito. H Taxutnta
TTEPIOTPOPNAG KAl N POTI O€ AQUTAV TNV TTEPITITWON, UTTOAoyiovTal attd TO AGYO TwV
ypavadliwv avauesa OTO TTPWTO KAl OTO TPITO ypavadl. To yeoaio ypavadl donhadn dev
0¢ Traidel kavéva pOAo oTnv aAAayr TNG TaxuTNTAG KAl TNG POTTAG TTEPICTPOPNG, OAAG
ETTNPEACEI HOVO TN QOPAG TTEPIOTPOPNG.

EnipeAela napouaoiaong :
KuplakoU lewpylog



2. rpavadia ue Ao&a dovria
(Bevel gears)

Me 1a ypavadia autd uTTopoupEe va aAAACoUE TNV KaTeubuvon TNG
TTEPIOTPOPNG KaTd 90°.
YTrapyxouv duo TUTTOI Ypavadllwyv Pe Aogd dovTia :

A. 12 dovTiwy, Ta OTToIa JTTOPOUV va ouvOEBOUV NOVO PETALU TOUG.

B. 24 dovTtiwv Ta otToia ovoudadovTal Kal ypavadia KOPWVEG,
KAl OTa OTToia UTTOPEi va ouvoeBei Kal éva atTAd ypavadl.

EnipeAela napouaoiaong :
KuplakoU lewpylog



3. KoxAiwTo ypavadli
(Worm gears)

YORM GEAR

Moiddel pe TIC Bideg. 2e ouvduaoud pe éva KAAoIKO ypavadll uTTopoUuue va aAAACOUE
TNV KATEULOUVON TNG TTEPIOTPOPNG KATA 90°, (OTTwG Kal hE Ta ypavadia pe Aoga dovTIa)
aAAG PE Hia 1Id1a1TEPOTNTA.

To KOXAMIwTO ypavadll PTTopEi va yupioel 10 KAAOIKO ypavAadl aAAG 1o avtifeTto €ival
aduvaro. 'Etal To KoxAwTO ypavadl sival TrTavra auTto 1Tou divel Tnv Kivnon.

EnmipgeAgla napouadiaonc :
KuplakoU lewpylog




4. AoOKOG HE OovTIa
(Rack and Pinion)

2€ ouvOUaOUO HE Eva KAAOIKO ypavadl - TO OTTOI0 yIa TNV TTEPITITWON QUTH TO
ovoualoupde Tnvio (pinion) - PTTOPOUME va aAAACouue Tnv KateuBuvon TNG
Kivnong atrd TTEPIOTPOPIKN O€ EUBUYPAPUN KAl AvTioTPO®A.

EnipeAela napouaoiaong :
KuplakoU lewpylog



5. rpavadl uye oAiobnon
(Slip clutch)

SUP cLuTeH

[MpokeiTal yia €vav €10IKO TUTTO TOU KAQOIKOU ypavadiou.

AlaBéTel pia 1I01aTEPOTNTA © O avTiBeon pe éva KAAOIKO ypavadl, mTPETTEl TNV
oAioBnon Tou Afova oToV OTTOIO €ival OUVOEPEVO OTavV TA OOVTIA TOU MTTAOKAPOUV.
2UMTTEPIPEPETAI ONAADN TTOPOMOIA JE Hia TPOXAAIO PE IHAVTA.

EnipeAela napouaoiaong :
KuplakoU lewpylog



AnAoi pnxavicpuoi pe ypavadia :
a. Aiapopiko (differential)

B. ZuoTnua Tpoxou KaoTep (caster
wheel)

NIYE sldnapouoiaonq :
KuplakoU lewpylog



B. TpOXAAIEC KAl IHAVTEC

oo@@

'Onwg Ta ypavadqa, p&: TOV i010 TPOMO Kal Ol
IMAVTEG YE TPOXAAIEG XPNOILONOIOUVTAl
Y10 VA PETAPEPOUV TNV Kivnon ano eva
aéova o€ €va aAlo.
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EnipeAela napouaoiaong :
KuplakoU lewpylog



YTTapXouVv OJWG ONUAVTIKEG DIAPOPEG :

Q) 2TOUG INAVTEG PE TpOoXaAieg diaTtnpeital n idia
(popa Kivnong.

B) O1 1yavTeg O€ HETAPEPOUV TTAVTA OAN TNV
I0XU a1TO TOV £va Acova oTov AAAO. 2TnV
TTEPITITWON TTOU 0 OEUTEPOGC Acovacg (opIOTE(, O
IMAvVTAG apxilel va oOAIoBaivel.

EnipeAela napouaoiaong :
KuplakoU lewpylog



