AINAKTIKH THXY I[INHPO®OPIKHY — [IAPAPTHMA IV
Aoxnoeis yia 1o Robolab

NMAPAPTHMA IV
Aoknoeig yuo o Robolab

[Topaxdato mapabétovpe pio oelpd aoknoewv yio. 1o Robolab opadoromuévev o
KATNYyopieg :
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AINAKTIKH THXY I[INHPO®OPIKHY — [IAPAPTHMA IV
Aoxnoeis yia 1o Robolab

PUAAO0 AOKNOEWYV (mpdrAnon e KivaTrpec)

O1 mapakdTw aokAoeIg¢ £xouv oxediaaTei yia To dxhua - podoT tankbot.

To oxnua auto diaBéter duo kivnThpeg : O apIoTEPOC KIVATAPAG KIVEI ThV
aploteph poda Kai eival ouvdedepévog atn BUpa €€6dou A Tou RCX, evw o
de€16¢ KivnTApag kivei Thv defid poda kai civar ouvdedepévog oth BUpa
e€odou C.

Aoknon 1 " : «ivnon dcéid yia 2s

Mpayte éva mwpoypappya OTO OmOi0 TO OXNHA-POUTOT vd KIVAOEI Tov
aploTepd KivnTRpa A mpoC Td HmPOOTA Yida 2 OEUTEPOAERTA KAl HETA va
Tov otaparnoel. Ti1 Kivnon ©a ekteAéoel ;

Aoknon 2 " : kivnon umpoord yia 6s

Fpayte éva wpoypappya WOTE TO OXNHA-POUTOT va KivnOei mpo¢ Ta
pUmpooTa yia 6 deutepOAenTa Kal PETA va OTAUATNOEL.

Aoknon 2p " : kivnon miow yia 4s

FpayTte éva mpoypappa WOTE TO OXNHA-POUTOT va KivnOei mpoC Ta wiow
via 4 deuTepOAenTa Kal HETA va OTAUATACEL.
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Aoxnoeis yia 1o Robolab

Aoknon 2y " : kivnon umpoord yia 6s L€ fixo

Mpayte éva mpoypappa WoTe To OXNHA-poHUnOT va waifel évav nxo, oTn
OUVEXEId va KivnOei mpoC Ta HmpooTd yid 6 JeuTepOAEmTA, HETA va
otapgartioel Kai va waifel évav diagopeTikG NXo.

Aoknon 3 " : kivnon umpoord yia 6s kai emioToop!

Fpayte éva wpoypappya WOTE TO OXNHA-POUTOT va KivhOei mpo¢ Ta
HUmpooTa yia 6 JdeuTepOAEmTd, va OTAUATAOEI, va KivhOei mpo¢ Ta wiow
yia aAAa 6 deuTepoAenTa Kal HETA va OTAUATACEL.

Aoknon 3p " : kivnion umpoord yia 4s ordon Kai emIoTPOPl

Fpayte éva wpoypappa WOTE TO OXNHA-POUTOT va KivhOei mpog Ta
HmpooTd pe emimedo 10xXU0C 4 yia 4 deuTepOAemTd, va oTapatnoel yia 2
deuTepOAETTA KAl HETA va KivhOei mpo¢ Ta wiow pe emimedo 1oxUoc 2 yia
4 deuTepoAeTtTa, KAl vd OTAMATAOCEL.
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Aoxnoeis yia 1o Robolab

Aoknon 4 " : xivnon oe kaumuAn deéid

FpayTte éva mpoypappa WoTe To OXNHA-pouTOT va KivnOei diaypagpovrac
pia kaprUAn de€id yia 0.5 deutepbdAenTa Kal HETA va OTAHATACEL.

Ma va oTpiyel To poundT diaypdpovTtag pia KapmUAn Tpog Ta 8eid pémel va
KivnOei o KIivnTApA¢c A Tpo¢ Ta WTPooTd e emimedo 1oxUog X 3 Kal O
KivnTApag C TidAI TpoG Ta PUTTPOOTA HE HIKPOTEPO £TiTTEDO 1I0XUOC 0 OoXEoN HE
Tov A i 1.

Aoknon 4p " : kivnon oc kaumuAn deid

Fpayte éva mpoypappa WOTE TO OXNHA-POUTOT va KivnOei, He ToOV
apioTEPO KIVNTAPA mPoC Ta HmpooTd pe emimedo 1oxUo¢c B kai pe 1o de€16
KIVATAPA €miong¢ mpo¢ Td WmpooTa He emimedo 1oxVo¢ 2 yia 8
OeuTeEpOAERTA KAl HETA va oTtapaTnoel. Ti Kivnon ©a eKTeAEoel;

Aoknon 5 " : gmopr emmirémou 3€1d

FpayTte éva mplypappa WoTe TO OXNHA-POUTOT va OTPIYPEl EMITOTOU TPOC
Ta de1a yia 0.5 deuTepoAenTa Kal HETA va OTAPATACEL.

Ma va oTpiyel To poumoT emToOMOU TpPo¢ Ta Oefi1d mpémel va KivnOei o
KIVNTAPAG A PO Td UTTPOOTA Kdal 0 KivhTApa¢ C pog Ta Tiow.

Emuélera : Kopraxod I'ewpyiog 4



AINAKTIKH THXY I[INHPO®OPIKHY — [IAPAPTHMA IV
Aoxnoeis yia 1o Robolab

Aoknon 5p " : oroopr emiTémou apiorepd

Fpayte éva mpoypappa WOTe TO OXNHA-POUTOT va OTPIYEl EWITOMOU mPOG
Ta apioTepd yia 4 deuTepOAETTA KAl HETA va OTAUATAOEL.

Aoknon 6 " : kivnon umpoord yia 6s kar oTpopli ETTITOTTOU

Mpayte éva mwpoypappa WoTe TO OXNHA-POUTOT va KivnOei mpo¢ Ta
HrpooTda yia 6 deuTeEpOAERTA KAl HETA va OTPIYeEl emITOTOU mpog Ta deia
via 0.5 deutepdAenTa Kal va oTAUATAOCEI.

Aoknon 7 " : mapkdpioya

Fpayte éva wpoypappya WOTE TO OXNHA-POUTOT va KivnhOei mpo¢ Ta
pmpoota vyia 6 deutepdAemta, va oTpiyel mpo¢ Ta defia yia 1
OEUTEPOAETTO, vad OTAHATACEI Kal OTN OUVEXEId va KivhOei mpog Ta wiow
via 1 deutepoAenTo KAl va oTapATAOEL.

(KaBw¢ mnyaiver pe Tnv 6mioBev va avayel éva Aapmdki kai va waiel évav Rxo)
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Aoxnoeis yia 1o Robolab

Aoknon 7P " : kivnion kar Arypor

Fpayte éva wpoypappya WOTE TO OXNHA-POUTOT va KivnhOei mpo¢ Ta
UmpooTa yia 2 OJeUTEPOAEmTA, va EKTEAEOEl aplOTEPR OTpoyn yia 5
deutepoAenTa, Katomiv de€id oTpopn yia aAAa 5 deuTtepdAemTd, Kail va
OTAUATNAOEI.

Aoknon 8 " : kivnon oe retodywvo

Mpayre éva mpdypappa wote To OXNHA-pOUTOT va KivnOei €Tol WoTe va
akoAouBnoe! pia diadpopun N omoia va €xel oXAHA TETPAYWVOU.

Fpdgoupe Tov aAyopiBpo autol Tou TTpoypduparog :

Ma va KivnOei To0 poUTOT UAG 0 TETPAYWVO TPETIEL

. va KivnBei umpooTd yia kdmoia amoéaraon.

. va aTpiyel katd 90° mpo¢ pia katevBuvon.

. va KivnBei umpoard idia améoTaon OTwWG TpIv.

. va oTpiyel katd 90° mpo¢ Thv idia KaTeUBUvon dTTWC TIPIV.
. va KivhBei umpooTd idia amoéaTacn OTwe TpIv.

. va aTpiyel katd 90° mpog Tnv idia KaTeUBUvanh dTTWC TIPIV.
. va KivnBei umpooTd idia améoTach OTWG TIpIv.

. va aTpiyel katd 90° pog Tnhv idia KaTeUBUvVON OTTWG TIPIV.

oONOOlhhWNPH-

TTapaTnpoupe 6T Ta dUo TTpWTa PHPATa emavaAapupPpdavovrar 4 gopéc.
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Aoknon 9 " : xood¢ Salsa

FpayTte éva mpoypappa WoTe TO OXNHA-pOUTOT va KivnOei akoAouBwvrac
Ta PApATA TOU TdpakaTw aAyopiOuouv :

Kivnon kivntipa A wiow yia 1s

. Kivnon kivntipa A pmpoota yia 1s kai oraparnua
. Kivhon kivntipa C pmpoora yia 1s

. Kivnon kivntipa C wiow yia 1s kai oraparnua
Kivnon kivntipa A pmpooTa yia 4s

. Kal w@Al amé Thv apxn

O DA WN =

Aoknon 10 " : &exnivnua pe emirdyuvon

Mpayte éva mwpoéypappa WoTe TO OXNHA-POUTOT va KivnOei mpo¢ Ta
HmpooTad pe emimedo 1oxUoc 1 yia 2 deutepOAenTa, Kal HETA va emiTAXUVEI
otadiaka KaBe 2 deutepdAenta - va auvfavel dnAadn To ewimedo 10xUOC
OTOUC KIVNTRAPEC WHEXP! AUTO va @Tdcel To ewimedo loxUoc 5 (dnAadn va
KIvhOei oTn ouvéxela pe emimedo 1o0XUOC 2 yia aAAa 2 deuteplOAenTa, HeETA
He emimedo 10xUoC¢ 3 yia aAAa 2 deutepOAenTa, HETA e emimedo 1oxUoc 4
yia GAAa 2 deuTepOAenTd Kal HETA pE ewmimedo 1oxUo¢ 5 yia aMAa 2
deuTEPOAETTA KAl va OTAUATACEL).
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Aoxnoeis yia 1o Robolab

PUAA0 AoKNoeswv (mpdrAnon e aioBnTripec aphic)

Aoknon 11 " : fexivnua pe aio@nripa aphic

Mpayte éva mpoéypappa woTte To Oxnpa-poHmoT va Eekivioel va Kiveital
mPOC TA PmpooTa OTtav marnOei o diakdowTNG TOUu aAIoONTRPa AYng Kai va
oTapaTnoel HETA and 4 deuTepOAETTa.

Aoknon 12 " : fexiviua kar oraudrnua e aro@nrhioa aphc

Fpayte éva mpoypappa woTe To OxnNpa-poHmoT va Eekivioel va Kiveital
mPOC TA UmpPooTa OTtav marnOei o dlakdowTNG TOUu aAIoONTRPa ARG Kai va
oTapatnoel oTav o d1IakoTTNC Tou aicOnThRpa agng watnBei ava.

Aoknon 13 " : fexiviua, aAdayri karevBuvong
Kai oraudrnua [e aiobnrrioa aprc

Fpayte éva mpoypappa WOTe TO OXNUA-POHUTOT va KIVEITAI mPoC Ta
punpootda. Otav marnOei o diakomTNG TOU aIoONTAPA AYNC Kai KpaTnhOsi,
va aAAa€el Tn gopd Tng Kivnonc. OTtav o d1akOTTNC Tou aioOnTApa aypng
aneAeuOepwOei va oTaparnoel.

Aoknon 14 " : fekivnua kar oraudrnua pe dvo aioBnTrees aphc

Mpayte éva mpoypappa woTte To OxnNpa-poUmdT va Eekivioel va Kiveital
TPOC TA PmpooTa OTav warnOei o diakowTNG Tou aioOnTRpa apng 1 kai va
oTaparnoel otav warnOei o diakOTTNG Tou aioOnThpa apng 3.
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AINAKTIKH THXY I[INHPO®OPIKHY — [IAPAPTHMA IV
Aoxnoeis yia 1o Robolab

PUAA0 AoKNoeswv (mpdrAnon e aiobnrripes pwroc)

Aoknon 15 " : udomoinon ouvayeotiov

FpayTte éva mpoypappa WoTe OTAV WEPAOCEl £€va AVTIKEIHEVO HUmpooTa dAmd
évav aioOntnpa @wToCc R oOTav okotelvidoel, To RCX va avayel éva
Aapmdki Kai va waiel évav nxo.

Aoknon 16 " : dvaupa pwrdc oe TouveA

FpayTte éva mpoypappa WOTE To OXNHA - POUTOT va avayel To Yweg oTav
TEPACEl HEOA ATO €vA OKOTEIVO TOUVEA.

Aoknon 16p " : kivnon umpoord LExpr va oKoTEIVIAOE!

Fpayte éva mplypappa WOTE TOo OXNHA - PoUmOT va KivnOei mpoc Ta
HTPOOTA HEXP! VA OKOTEIVIAOEI, OMOTE vad WEPIHEVEI yia 2 deUuTepOAemTa,
va KivnOei mpo¢ Ta miow HéXpl va Pyel amd TO OKOTAdI Kai va
OTAUATNOEI.

Aoknon 17 " : kivnon umpoord péxpr Th padon voauri

FpayTte éva mpoypappa WOTE TOo OXNHA - POUTOT va KivnOei mpoc Ta
HmpooTa WEXP! va mePAcEl mAvw amd pia pavpn ypapun omoTe Kai va
OTAPATACEI.

Emuélera : Kopraxod I'ewpyiog 9



AINAKTIKH THXY I[INHPO®OPIKHY — [IAPAPTHMA IV
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Aoknon 18 " : kivnon umpoord péxpr Tn Ladon veauur kar miow

Mpayte éva mpoypappa WOTeE TO OXNHA-POUTOT va KivnOei mpog Ta
HTPOOTA HEXP! VA TEPATEl mMAVW Anl Hia pavupn ypappn, omwoTe va KivnOei
mPOC TaA wiow WEXPI va ouvavriioel Hia AaAAn palpn ypapun Kai va
OTAPATACEI.

PUAAO AOKNOEWY (TpoKANON Lie QI0BNTRPES TTEPITTPOPHC)

Aoknon 19 " : kivnon umpoord yia 2 mepioTpopéc

Fpaye éva mpoypappa WoTe To OXNHa - POUTOT va KivnOei mpo¢ Ta
HPooTa HEXP!I OI POBEC TOU va CUHTANPWOOUV 2 TANPEIC TEPIOTPOWEG.
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PUAA0 AoKrnoeswv (mpdrAnon diakAddwonc)

Aoknon 20 " : vdrec pe diarAddwon aphic

Fpayte €éva mpoypappa wote av PpeOei marnpévo¢ o dIAKOTTNG Tou
aioOnTiApa apng, To RCX va mwaifer pia vota E, diapopeTika, av autog
PpeOci aneAcuBepwpévoc dnAadn, va waifel dUo voteg C.

Aoknon 20p " : kivnon pe diakAddwon apric

Fpayte €va mpoypappa wote av PpeOei warnpévo¢ o dIAKOTTNC ToU
aioOnTnpa agng To OXNHA-poUTmOT va KivnOei mpoc Ta HmpooTa,
dla@opeTIKA, av autoc Ppedei ameAeuBepwpévoc dnAadn, To Oxnpa-
POUTOT va KivnOei mpog Ta wiow.

Aoknon 21 " : vére¢ pe diarAddwon pwréc

Fpayte éva mpoypappa WOTE AV N mwOOOTNTA QYWTOC TOU aviXveUoel o
aiodOnTnpac Ywroc civar wavw awd Tnv TiKR 40 To RCX va waiel dvo
voTegc C, dIAWOPETIKA, AV AUTOC aviXVEUOEl moooTNTA QWTOC KATW R ion
pe 40 dnAadh, va waiel pia voTa E.
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Aoknon 21p " : kivnon pe diakAddwon pwroc

Fpayre éva mpoypappa WOTE Av N wooOTNTA QYWTOC mOU aviXveUoel o
aioOnTnpac @wrtog civar mavw and Tnv TiPn 40 TO OXNHA-POUTOT va
KivnOei mpo¢ Ta wiow, dIAWOPETIKA, AV AUTOC aviXVeUOEl moooTNTA PWTOC
Katw N ion pe 40 dnAadn, To OXNHA-POUTOT va KIVhOEi mpoC Ta PmPooTd.
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PUAA0 AoKNOEWYV (TpdrAnon emavdAnwne ue dAua)

Aogknon 22 " : kivnon gidwTh

Fpayte éva mpdypappa WoTe To OXNHA-POUTOT va KIveiTal @IdwTd, dnAadn
va oTpiPel pia apioTepa kai pia de€1a diaypapovrac KAHTUAEC YPAMHEG.
Me moloug Tpomoug pmopoupe va aAAafoupe To T6§0 TNC OTPOWYAC :

Aoknon 22p " : kivnon ovpoipo

FpayTte €va mpoypappa WoTe TO OXNHA-POHUTOT va KIVAGEI TOV dAPIOTEPO
KivnTApa A yia 3 deuTepOAenTa Kal va Tov OTAUATACEI. ZTh OUVEXEIA va
kivioel Tov 816 KivnTApa C yia 3 deuTepOAemTd KAl va TOV OTAUATHOEL.
Na eravaAappaver auti Tn diadikacia oUVEXWC.

T kivnon Oa ekTeAéoel;

Aoknon 23 " : rixoc ouvéxeia

FpayTte €éva mpoypappa wore To RCX va wailel évav AXo OuvéXelda.
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Aoknon 24 " : viTec e diarAddwon aphc Kai emavdAnyn Le dAua

Fpayte éva mwpdypappya worte OTAvV cival maTngévog¢ o OIAKOTTNG TOU
aioOnTnpa apn¢ 1o RCX va mailer d0o votegc C, BdIAPOPETIKA, AV AUTOC
cival areAeuBepwpévoc dnAadn, va wailel pia vota E.

Aoknon 25 " : édcyxoc¢ Adumac pe aiobnrrioa apric

Fpayte €éva wpoypappa wote 1o RCX va avaper pia Aauma 600 civai
maTngévog o d1akOTTNG Tou aioOnThpa agng.

Aoknon 26 " : fexiviua kar oraudrnua e aro@nrhioa aphc
Kai emavasnyn Le daua

Fpayte éva mpoypappa WOTE TOo OXNHA-POHUTOT va KIVEITAI mPOC Tda
HmpooTa OTav waTiéTal o dIAKOTTNG TOU aioOnTRpa Aa@ng Kail va oTapardcl
orav o d1akonTNG Tou aioOnThpa agng mariétal {ava.

Aoknon 27 " : cumddio e aio@nrhioa aphc

Fpayte éva mpoypappa WOTe To OXNUA-POUTOT va KIVEITAI mPOC Tda
HUPooTA HEXP! va XTURMNOEl Ot éva gumodlo, OomOTE Kdl vd KIVEITAl TPog
Ta wiow yia 2 deutepoAenta. Na emavaAappaver autin Tn diadikacia

OUVEXWCG.
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Aoknon 28 " : ferivnua kar oraudrnua pe diakAdowon aio@nrhioa aphc
Kal emavasnyn ue dapa

Fpayte éva mpoypappa WOTE TOo OXNHA-POHUTOT va KIVEITAI mPOC Tda
HmpooTd OTav o dIakOmTNG Tou aioOnTnpa ang eivar marnpévog Kai va
oTapardsl av o dIakOTTNG ToUu alIoOnTRpa agng civar ameAeuBepwpéVoC.

Aoknon 28p " : ferivnua kar oraudrnua e duvareéTnTac TEPLIATIOLOU,
LE O1aKAdowon aioénTrioa aphnc Kai emavdinyn Le diua

Fpayte éva mpoypappa WOTe To OXNHA-POHUTOT va KIVEITAI mPoC Tda
HmpooTa oTav o diakowTnNG Tou aicOntipa apng 1 eival marnpgévoc Kkai va
oTapardasl av o diakonTNG Tou aioOnThpa agng 1 civar aneAsuBepwpévoc.
To mwpoypappa auté va Teppati{el He To wATNPA TOU dI1AKOWMTN TOU
aioOnTnpa apng 2.

it |

Aoknon 29 " : udomoinon ouvayepLioU e diakAddwon aiobnTtroa
PWTOC Kal emravdaAnyn Le daua

FpayTte éva mpoypappa WOTE AV N wOOOTNTA YWTOC TOU aviXVEUETAl And
évav aioOntnpa QwTog méoel KATw and Tnv TR 45, To RCX va avapei
éva Aapmaki.
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Aoknon 30 " : kivnon umpoord Kai rixo¢ yia Kd@e Lavpn yoaur

FpayTte éva mpoypappa WOTE TO OXNHA - POUTOT va KIVEITAI TPOC Td
HmpooTA Kal KABe @opd mou mepvdael and yia pavpn ypaupn va waifel éva
AXo.

To dxnua mpémer va Kiveitar aoyd yia va mpoAapaiver o aiobnTripac pwrog va
avixveuoe! [ia paven yeauur. Emione mpémer va mepdosr TEAEIiwS  Lia voauuri
yia va LETPHOEI TRV ETTOUEVN.
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PUAAO ATKNOEWYV (TipdKAnOn emavdAnwne n wopéc)

Aoknon 31 " : rixoc 10 popéc

Fpayte éva mpoypappa wote 1o RCX va naifer évav Axo 10 ypopéc.

Aoknon 32 " : vdrec pe diarAddwon aphic kai emavdAnyn 6 popéc

Fpayte €va mpoypappa wote av PpeOei warnpévo¢ o dIAKOTTNC ToU
aioOnTApac apng, To RCX va maifel pia vota E, diapopeTika, av autog
PpeOci ameAeuBepwpévoc dnAadn, va waifel dUo voreg €. Ta mapamavw
pnpara va ewavaAngBolv 6 @opéc.

Aoknon 33 " : kivnion oe TeTodywvo e eravdingn

Fpayte éva mpoypappa WoTe TOo OXNHA-POUTOT va KivhOei wote va
akoAouOnoe! pia diadpopn N omoia va €xel oXAHA TETPAYWVOU.

lMa va kdavoupe To dxNUA - POUTOT HAC va KIvnOei ae éva TETPAYWVO dpKei va
emavaAdpoupe Ta dUo TpwTa PrApara 4 gopéc.
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PUAA0 ATKNOEWYV (TpdrAnon e mapdAAnAes dispyaoieg)

Aoknon 34 " : mapdiinAe¢ dispyaoiec

Mpayte éva mpoypappa WoTe TO OXNHA-POUTOT va eKTeAei 2 diepyaoieg

wapdAAnAa :

ZTn wpwrn digpyacia To OxnNpa-poUmOT va KIVEITAI POC TA HmpooTd oTav
0 31aKOTTNG ToU aioONnTApa AYng €ival waThHEVOC KAl va OTAUATAEl av o
d1aKOTTTNG TOoU aioONTApPa APNC €ival ameAsuOepwpEVOC.

Z7n deltepn diepyacia av n woodTNTA QWTOC TOU aviXveUeTal awd évav
aioOnNTRpa YwTOC wECEI KATW and Tnv TR 45, va avapel éva Aapmaki.
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Aoknon 35 " : 1oeic mapdAAnAec digpyacies

FpayTte éva mpoypappa WoTe To OXNHA-POUTOT va ekTeAéoel 3 diepyaoieg
wapdAAnAa :
ZTnv mpwTn dicpyaocia va waifel Eva Rxo 4 Popéc.
Z1nv deUTepn digpyacia va KIVAOEI Tov KivhiTRpa A mpog TAd UmpooTd yid
2 deuTepOAenTa.
ZTnv TpiTn digpyaoia va Kivioel Tov KivnThApa C mpog Ta wiow yia 5
deuTepOAENTA.
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PUAA0 AoKNoewv (mpdrAnon e umopouTivec)

Aoknon 36 " : xopeuTIKEC KIvioEIC

FpayTte éva mpoypappa WOTE TO OXNHA-POUTOT va EKTEAETEI XOPEUTIKEC
KIVAOEIC.
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AINAKTIKH THXY I[INHPO®OPIKHY — [IAPAPTHMA IV
Aoxnoeis yia 1o Robolab

PUAA0 AoKNOEWYV (TpdrAnon e peTaPAnTéc)

Aoknon 37 " : avauovri yia petontri

Fpayte éva mpoéypappa woTe To OxnNpa-poHmdT va Eekivioel va Kiveital
HUTPOOTA Kdl OTh OUVEXEld va waifel évav AXO Kal va OTAPATACEI OTav
évac peTpnTnC @raocel amd 1o 0 oto 100.

Aoknon 38 " : addayri pwrevernrac Adumac

Mpayre éva wpoypappa wote To RCX va aufdvel Tn @wTteivoTnTa Hiag
Adunac kKaOe @opd mou maTiETAl 0 dIAKOTMTNG £VOC AICONTAPA AQNG HEXP!
n évraon Tn¢ AdUmac va @tacel otn wAnpn 10xV.

Aoknon 39 " : perarpomnr gwrevéTnrag oe voTeg (sequencer)

Mpayre éva mpoypappa wote 1o RCX va avamapdyel HOUOIKEC VOTEC
HeTaTpémovrac TIC TIHEC Twou diapalel évac aioOnTRpac QYwTtog o€
NXNTIKEC OUXVOTNTEC.
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AINAKTIKH THXY I[INHPO®OPIKHY — [IAPAPTHMA IV
Aoxnoeis yia 1o Robolab

Aoknon 40 " : avrioraon ornv pyeraxivion

FpayTte éva mpoypappa WoTe OTAV wAHE va HETAKIVAOOUHE HE TA XEpla HAC
€éva OXNHA-pOUTOT AUTO vad AVTIOTEKETAl KaAl vd waAPAMEVEI OTNV dApXIKN

Tou Oéon.

Aoknon 41 " : yérponon marnudrwy

Mpayre éva mpoypappa wote To RCX va umoAoyilel évav apiBué wg e€ng:
KaOe @opa mou martiéTai o dlakomTNG Tou aioOnthpa apng 1 va
mpooTiOeTar pia povada, kAOe @opd mou maTiETal O JIAKOWTNG TOU
aioOnTnpa apng 2 va wpooTiOeTal pia dekada kai KaBe opd mou wartiéral
o diakonTng Tou aioOnThpa apng 3 va mpooTiOetal {ia ekarovrada. O
apiBuoc autog va spaviletar otnv 086vn Tou RCX.

=]

[l]"
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AINAKTIKH THXY I[INHPO®OPIKHY — [IAPAPTHMA IV
Aoxnoeis yia 1o Robolab

PUAAO ATKNOEWYV (TipSKANON LiE XPOVOLETONTEC)

Aoknon 42 " : avapovri apiBuoU deUTEPOAETTTWY
Fpayte éva mpoypappa wWOTe TO OXNHA-POUTOT va KIVEITAI Tpog Td

HTPOOTA Kdl OTh OUVEXEld va maifel évav AXO Kal va oTAHATACEI OTav
wepaoouv 30 deutepdAenTa.

HE- 8
é -:__;

Aoknon 43 " : écyxoc Adumac

Mpayre éva mpoypappa wote To RCX va eAéyxel éva Aapmaki A pe Tn
PonBeia evoc aioOnTRpa apng, 000 To XPOVIKO diAoTNHA cival KATW dAnd
20 deutepoAenTa.

NEE

S

Aoknon 44 " : fcyxoc Adumac e xpovorkaBuoréonon

=

=

Mpayre éva wpoypappa wote To RCX va avaper éva Aaumndki A, ortav
EMIKPATEI OKOTAD!I YIAd AvVWw and 2 deUTEPOAENTA

;

il micimEiml |
o°0
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AINAKTIKH THXY I[INHPO®OPIKHY — [IAPAPTHMA IV
Aoxnoeis yia 1o Robolab

PUAA0 AoKNoeswv (mpdrAnon we avratdayh pnvuudrwy)

Aoknon 45 " : oxuradodpoyia

FpayTte Ta mpoypappara yia 3 oXNHATA-poHTOT WOTE AUTA va KivouvTdal HE
TN oclpd, To €va HETA TO AAAO yia €va Tuxaio Xpoviké didoTnua Kai orn
OUVEXEID va €190ToIoUV TO ETOHEVO OXNHA va EEKIVAOEI HE TN OEIpd Tou.

Aoknon 46 " : dnuioypyia kar amrooToAl; unvouaros

Fpayte éva mpoypappa wote €va RCX va oTéAvel wg pRvupa Tov apiOuod
TWV @opwv mou maTtnOnke o diakonTNG €vog aioOnTnpa apng péoca oe 30
deuTepoAenTa.

LIRE

B ,,ﬁ:_:.fman ;
© = —

=
3

L= =
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AINAKTIKH THXY I[INHPO®OPIKHY — [IAPAPTHMA IV
Aoxnoeis yia 1o Robolab

Aoknon 47 " : avamapaywyri véTac oupwva LIE EICELXOUEVO Livua

Mpayre éva mpoypappua wote €éva RCX va mailel gia vota 100eC QYopéC
00eC Kal o aplOuoc mwou Aappavel w¢ pAvuPa and éva aMo RCX. O
apiBUoc autog mPOKUTTEI amd TOV aApIOPO TWV TATNHATWY Tou diakomTn
Tou aioOntnpa apng 1 kai amooTéAAeTal 6Tav warnOsi o di1AKOMTNG TOU
aioOnTnpa aypng 2

=
B

Avoke@oraimon
1.Avapovi] 1o : avapovi péypt va copfei éva yeyovog
A&Eerg KAEWOWA : £0¢ O0TOV, pPéYPL.

2.Av / aA@G : My 0t6Qacng 0VAPESH 6E V0 EMAOYEG.
AgEaig KAEWOWA : av, aAMLAG, 1).

3.Eravainymn: emavainyn €vog TURATOS EVTOLAOV.
Aé&Eerc Khewona, : emavérafe ,ouveymg, 660, KAOE Popa, n Popéc.
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AINAKTIKH THXY I[INHPO®OPIKHY — [IAPAPTHMA IV
Aoxnoeis yia 1o Robolab

PUAo ZuvBeTwy Apaornprorritwy (Aiobnrripes aphic)

Aoknon 50 " : amogpuyri eurmrodiou e 1 aioBnrhioa aplic

Mpayte éva mwpoypappa woTe £va OXNUA-POUTOT £QPOdIACHEVO HE
TPOYUAAKTAPA HE €vav aioOnTnpa a@ng, va mnydaivel pUmpooTa HEXP! va
XTUTNOEI 0t éva eUmodI0 OMOTE KAl vad TO WAPAKAUTTEI.

Aoknon 51 " : amogpuyri eumodiou e 2 aioBnrripe¢ aphic

Fpayte é&va mpoypappa WoTe £va OXNHA-POUTOT EPYOJIAOHEVO HE
TPOYUAAKTAPA HE 2 aioOnTRPeC a@ng, va mwnyaivel HmpooTd HEXP! va
XTUTNOEI 0t éva eUmodI0 OMOTE KAl vad TO WAPAKAUTTEI.
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AINAKTIKH THXY I[INHPO®OPIKHY — [IAPAPTHMA IV
Aoxnoeis yia 1o Robolab

Aoknon 52 " : écyxoc kivnone pe 2 aiobntripes aplic
LIE TTAQPAAANAES O1Epyaoies

Fpayte éva mpdypappa yia va odnynoete éva oxnpa TpiyUpw oTo dwydrio,
Xpnoigomwolwvrtag 2 aioonTnpec apng He Hakpl kKaAwadio.

(O aigbnThpac aphc ath BUpa 1 va gAéyxel Tov KivnThApa A Kai o aioOnThpag
aghc oth BUpa 3 va eAéyxel Tov KivhThpa C.)

Aoknon 53 " : écyxoc kivnong e 2 aiobnrripe¢ apric e diakAdowon

=avaypayTte To mponyoUHEVO mplypaupa Xpnoigowolwvtac pia diepyaoia
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AINAKTIKH THXY I[INHPO®OPIKHY — [IAPAPTHMA IV
Aoxnoeis yia 1o Robolab

Aoknon 54 " : feyxoc kivnong e 2 aiobntrosc aplic
LIE OlarAdowon [Eoa o€ d1anAdowon

=avaypayTte TO wPONYoUHEVO TPOYypaHUa XPNOIHOTOIWVTAC OUuVOUdoHO
diakAadwong aiodOnTnpa apng péoa oe diakAadwon aioOnTnpa agng.
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AINAKTIKH THXY I[INHPO®OPIKHY — [IAPAPTHMA IV
Aoxnoeis yia 1o Robolab

Aoknon 55 " : écyxoc kivnong e 2 aioBntrpec mEpIoTPOPHC,

Fpayte éva mpdypappa yia va odnynoete éva oxnpa TpiyUpw oto dwydrio,
Xpnoigomwolwvtag 2 aioOnTRPeC TEPIOTPOPNC HE HAKPU KaAwdio.

Me Toug aI0BNTAPEC TTEPIOTPOYNG HUTTOPOUHE va KATEUBUVOUHE TOo OXNUa Hag
HTIPOOTA Kal Tiow He o PoAIKkS TpdTo.

‘Eva mpdépAnpa pe Tov EAeyxo Kivhong HeE aioONTAPEC TEPIOTPOPNRC civar OTI
AOYyw TNnG peydAng euaioOnoiag mou Toug XapakTnpilel, He TNV mapduikpn
TEPIOTPOPR TWV AICONTAPWY TTEPIOTPOYNAS o1 KIVRTHPEC dev Ba aTapartouv va
Kivouvtal. Tia va diaopaAiooue OTI ol HIKPOKIVACEIC TWV aigdnthpwv
TEPIOTPOPAC Oa ayvoouvTal, KATa@eUyoupe oTo HNOEVIOHO TG TIHAC TWV
HETAPANTWY vYId HIKPEC TIMEC TEPIOTPOPAC Tou dfova Twv aioOnThpwy
avdueoa amoé 1o -1 éwg 1.

S EH

] —
(]
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AINAKTIKH THXY I[INHPO®OPIKHY — [IAPAPTHMA IV
Aoxnoeis yia 1o Robolab

Aoknon 56 " : écyxoc kivnong e 3 aioBnrripe¢ aphic

Fpayte éva mpdypappa yia va odnynoete éva oxnpa TpiyUpw oto dwudrio,
Xpnoigomoiwvrtac 3 aioOnTnpec apng He Hakpl KaAwadio.

To TAcoVEKTNHA XpnoidoToiwvTag 3 aiobnThpeg agng via va eAéyloupe éva
oxnHa - poumoT eivar OTI TWwpa HmopoUde va eAéyloupe 8 ouvduaopoug
OUUTTEPIPOPAC TOU OXAMATOC HA¢ ot oUykpion pe Tougc 4 ouvduaopoUg Trou
TPOKUTITOUV av XpNnoIHOTIOINoOUNE 2 aioONTAPEC APAG.
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AINAKTIKH THXY I[INHPO®OPIKHY — [IAPAPTHMA IV
Aoxnoeis yia 1o Robolab

Aoknon 57 " : édcyxoc kivione pe 3 aiobntripss aplic
Kar 3 KIVNTROES

Fpayre éva wpdypappa yia va odnynoete €va oxnua He 3 KIVATAPEC
TPIYUpw OTO JWHATIO, XpnoidomolwvTag 3 aioOnTRpeC dAPng He Hakpu
KaAwadio.

Aoknon 58 " : : AxoAovBuvrac rov roixo (Wall follower)
HE aioonTripa aphc

Fpayre éva mpoypappa wote €va Oxnpa-poUmoT €@odiacuévo e Ppaxiova
He évav aioOnTRpa apng, va akoAouBei €vav Toixo.
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AINAKTIKH THXY I[INHPO®OPIKHY — [IAPAPTHMA IV
Aoxnoeis yia 1o Robolab

PUA0 oUVvBeTWY dpaocTnploTHTWVY (AioBnThves pwrdc)

Aoknon 60 " : £fodoc¢ ané moAuywvo

Zxedialouye oc AeUKn emigavela é€va HeyaAo Haupo moAUywvo e éva
avolypa 25 ekaroord. TomoBeToUpe TO OXNPaA POUTOT HEoa 0TO WOAUYwvo
auto. lpayte €va mpoypappa wWoTe £va OXNHA-POHTOT E£POJIAOHEVO HE
Ppaxiova pe évav aioOnTnpa @wTtog, va Pyaivel and To moAUywvo.

i Iy 3 el |
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AINAKTIKH THXY I[INHPO®OPIKHY — [IAPAPTHMA IV
Aoxnoeis yia 1o Robolab

Aoknon 61 " : yéronua pavpwv ypauuiv

FpayTte éva mpoypappa worte éva oxnHa-poumoT cpodiacpévo pe Ppaxiova
HE €vav aioOnThpa @QWTOC, va HETPAOEI TIC HAUPEC YPAHHEC dAmo TIC
omoie¢ OdiépxeTal, kaBw¢ ©Oa Kiveital mwpo¢ TA HmpooTd vyia 3
deuTepOAENTA.

H evToAn avagovng vid @w¢ apéowg HETA ThV €VTOAR AvapovAg yid okoTddl
gival amapaiTnTn vid €igaote oiyoupol 0TI To OxnhHa Tépadce amd Hia paupn
YPAUWA WoTe va pnv {avapeTphoel kamoia XovTph Ypdudn Tdvw améd pia gopd.

3 il

Aoknon 62 " : pmpooTd Mdvw atd 3 HaUpEC YPAUHEC Kal ETTIIOTPOYR

FpayTte éva mpoypappa WoTe €va oxXnHa-poumoT cpodiaopévo pe Ppaxiova
He €évav aiodntnpa QwTOoC, va mpoxwpnoel HEXp! va diaoxioel 3 pavupeg
YPAUUEC KAl OTN OUVEXEIA va emIOTPEYEI TNV dPXIKA Tou Oéan.
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AINAKTIKH THXY I[INHPO®OPIKHY — [IAPAPTHMA IV
Aoxnoeis yia 1o Robolab

Aoknon 63 " : AxoAovBuvrac tn yeauuri (Line follower)
Le 1 aio@nrripa pwroc Le EVTOAL avapovhic yia oKkoTdor

FpayTte éva mpoypappa WoTe €va oxXnHa-poHmoT cpodiaopévo pe Ppaxiova
He évav aioOnTnpa QwTog, va akoAouBci pia palpn ypauppn.

Aoknon 63B " : AxoAovBuwvrac tn ypauuri (Line follower)
LE 2 aI0BNTRPEC YWTOC LIE EVTOAN avapovric yia oKoTdor

Fpayte éva mpldypappa wote €va Oxnpa-poUmoT eWodiacuévo e Ppaxiova
He dUo aioOnTRPEC YWTOC, va akoAouBcei pia pavpn ypappn.

lMa kaAUTepo amoTéAsopa pmopoUpe va XpnoigoToinooupe dUo aiobnTRpeg
PWTOC TOTOBEeTNUEVOUC £TOI WaTe va Ppiokovtal de€id Kai apioTepd amd Tn
ypaupn.
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AINAKTIKH THXY I[INHPO®OPIKHY — [IAPAPTHMA IV
Aoxnoeis yia 1o Robolab

Aoknon 64 " : AkoAouBwvtac Th ypapph (Line follower)
He 1 aioOnTRpa pwTtoC pHe eVTOAN avapovig yia okoTdd!
Kal EVTOAR avauovAG yid ewg

=avaypayte TO mPOonyoUHEVO mpoypapHa wWoTe €va OXNHA-pOUmOT
cepodiaopévo pe Ppaxiova e €vav aioOntipa QwTOC, va akoAouBsi pia
Halpn ypappn XpNnoIHOTOoIWVTAC TRV EVTOAR AQVAHOVAC Yid QWC.

TTwg ymopoUpe va PeATiwWooUpE To TTponyoUHEVo TTPOPANUa ;
Na Tou dwooupe evToAR va amopakpuveTal péxpl va avaPppeBei atn Agukh
emedveia.

Aoknon 64B " : AkoAouBwvTtac Tn vpapph (Line follower)
He 2 aIoONTAPEC PWTAC e EVTOAN avapovAG Yid oKoTdAd!
Kdl EVTOAR avapovAg yid ewg

=avaypayte TO TwPONyoUHEVO TwpPOypappa WoTe €va OXNHA-pPOHTOT
epodiaopévo pe Ppaxiova pe d0o aioOnTNpeC QWTOC, va akoAouBei pia
Havpn ypappn XpnoiHowoIlwvTac TRV eVTOAR avapovig yia Qwc.

lMa kaAUTepo amoTéAeopua pmopoUpe va XpnoigoTroinooupe dUo aiobnTRpeg
PWTOC TOomoBOeTNUEVOUC €TOI WaTe va Ppiokovtal de€id kal apioTepd amod Tn
YPapn.
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AINAKTIKH THXY I[INHPO®OPIKHY — [IAPAPTHMA IV
Aoxnoeis yia 1o Robolab

Aoknon 65 " : AxoAovBuvrac tn ypauuri (Line follower)
e 1 aioénrripa pwroc e drakAdowon

=avaypayTte TO TwPONyoUHEVO TwpOypappa WoTe €va OXNHA-pPOHTOT
epodiacpévo pe Ppaxiova pe €vav aioOnTRpa Qwrtog, va akoAouBei pia
Havpn ypauun Xpnoigowolwvrac evroAn diakAadwong aioontinpa gwroc.

To mapamdvw TpdéypAppa HTopei va amAomoin®ei XpNOIHOTOIWVTAG €VTOAR
diakAddwong aicbnThpa ewTog.

p. AAAec uhomoinoeIg
lMa mo kaAdé amoTéAeopa avrti va OTAPATACOUHE Tov €va KIVRTApd, ToV
paloupe va Kiveital mpo¢ Thv avtiOeTn kareVBuvon pe emimedo 1oxUog 2.
(uAhomroinon wiggler)
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AINAKTIKH THXY I[INHPO®OPIKHY — [IAPAPTHMA IV
Aoxnoeis yia 1o Robolab

Aoknon 66 " : AxoAovBuvrac n ypauuri (Line follower)

LE 2 a106nTHeeC pwroc e diakAdowon

Kal TapdAAnAeS Oi1spyaoiec
=avaypayTte TO TwPonyoUHEVO TwpOypappa WoTe €va OXNHA-pPOHTOT
epodiacpévo pe Ppaxiova pe dUo aioONTNPeC QWTOC, va akoAouBei pia
Havpn ypaupn Xpnoigomolwvtac evioAn diakAadwong aicontinpa gwroc.

lMa kaAUTepo amoTéAsopa pmopoUpe va XpnoigoTroinooupe dUo aiobnTRpeg
PWTOC TOomoBOeTNUéEVOUC €TOI WaTe va Ppiokovral de€id kai apioTepd amod Tn
YPappn.

Aoknon 66p " : AxoAovBuvrac tn ypauuri (Line follower)
LE 2 ai0GNTHPEC YWTOC LE emavdAnyn
Kal TTapdAAnAES O1Epyaoies

To id10 TPOPAnpa pe eVvTOAR emavaAnyng aicOnThpa ewWTOC -
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AINAKTIKH THXY I[INHPO®OPIKHY — [IAPAPTHMA IV
Aoxnoeis yia 1o Robolab

Aoknon 67 " : AxoAovBuvrac tn ypauuri (Line follower)
LE 2 a106nTHeeC pwroc e diakAdowon
Kai ia dispyaoia

=avaypayTte To mponyoUHEVO mpldypaupa Xpnoigowolwvrag Hia diepyaoia

Aoknon 68 " : AxoAovBuwvrac tn yeauuri (Line follower)
ue 2 aioénrripec pwroc e diakAdowon péoa oe
dl1axAdowon Kai Lia digpyaoia

=avaypayTte TO TPONYoUHEVO mPOYpAUHd XPNOIHOTOIWVTAC OUVOUAOHO
diakAddwoncg aiodOnTnpa YwToc Héoa oe diakAadwon aicOnTnpa YwTog.
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AINAKTIKH THXY I[INHPO®OPIKHY — [IAPAPTHMA IV
Aoxnoeis yia 1o Robolab

B. kai yia KaAUTepo amoTéAcopa (WoTe va pTopédel TO POUTOT HaAg va
akoAouBnoel YpaupéC e APKETA amdTOHEC OTPOWEG) HTTopoUle va PdAoupe To
POUTIOT HAG va OoTpiPel eMITOTTOU.
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	Ασκήσεις για το Robolab
	Φύλλο Ασκήσεων (πρόκληση με κινητήρες)
	Άσκηση 1 η : κίνηση δεξιά για 2s
	Άσκηση 2 η : κίνηση μπροστά για 6s
	Άσκηση 2β η : κίνηση πίσω για 4s
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	Άσκηση 14 η : ξεκίνημα και σταμάτημα με δύο αισθητήρες αφής

	Φύλλο Ασκήσεων (πρόκληση με αισθητήρες φωτός)
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	Άσκηση 16 η : άναμμα φωτός σε τούνελ
	Άσκηση 16β η : κίνηση μπροστά μέχρι να σκοτεινιάσει
	Άσκηση 17 η : κίνηση μπροστά μέχρι τη μαύρη γραμμή
	Άσκηση 18 η : κίνηση μπροστά μέχρι τη μαύρη γραμμή και πίσω

	Φύλλο Ασκήσεων (πρόκληση με αισθητήρες περιστροφής)
	Άσκηση 19 η : κίνηση μπροστά για 2 περιστροφές

	Φύλλο Ασκήσεων (πρόκληση διακλάδωσης)
	Άσκηση 20 η : νότες με διακλάδωση αφής
	Άσκηση 20β η : κίνηση με διακλάδωση αφής
	Άσκηση 21 η : νότες με διακλάδωση φωτός
	Άσκηση 21β η : κίνηση με διακλάδωση φωτός

	Φύλλο Ασκήσεων (πρόκληση επανάληψης με άλμα)
	Άσκηση 22 η : κίνηση φιδωτή
	Άσκηση 22β η : κίνηση σύρσιμο
	Άσκηση 23 η : ήχος συνέχεια
	Άσκηση 24 η : νότες με διακλάδωση αφής και επανάληψη με άλμα
	Άσκηση 25 η : έλεγχος λάμπας με αισθητήρα αφής
	Άσκηση 26 η : ξεκίνημα και σταμάτημα με αισθητήρα αφής                      και επανάληψη με άλμα
	Άσκηση 27 η : εμπόδιο με αισθητήρα αφής
	Άσκηση 28 η : ξεκίνημα και σταμάτημα με διακλάδωση αισθητήρα αφής και επανάληψη με άλμα
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