
ΣΥΣΤΗΜΑΤΑ 

 

Γξακκηθά ζπζηήκαηα, νλνκάδνληαη ηα ζπζηήκαηα πνπ ζρεκαηίδνληαη από 

γξακκηθέο εμηζώζεηο (δειαδή από εμηζώζεηο επζεηώλ)  

Η ηππηθή κνξθή ελόο γξακκηθνύ ζπζηήκαηνο 2x2 είλαη 1 1 1
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, όπνπ νη 

α1, α2, β1, β2, γ1, γ2  είλαη πξαγκαηηθνί αξηζκνί, x, y νη άγλωζηνη.  

 

Μέθοδοι επίλσζης γραμμικών ζσζηημάηων 

 

Α). Μέζνδνο αληηθαηάζηαζεο :     

Δπηιέγνπκε κία από ηηο δύν εμηζώζεηο θαη επηιύνπκε  ωο πξνο έλαλ άγλωζην  x ή y 

Αληηθαζηζηνύκε ζηελ άιιε εμίζωζε θαη δεκηνπξγνύκε κηα απιή εμίζωζε κε έλαλ 

άγλωζην ηελ νπνία θαη επηιύνπκε, βξίζθνληαο ηνλ έλαλ άγλωζην. 

Υξεζηκνπνηώληαο ηελ ηηκή ηνπ αγλώζηνπ πνπ βξίθακε ζηελ άιιε εμίζωζε, 

ππνινγίδνπκε θαη ηνλ δεύηεξν άγλωζην. Άξα έρνπκε ηελ ιύζε ηνπ ζπζηήκαηνο.  

 

Β). Πνιιαπιαζηάδνληαο ή δηαηξώληαο ηηο γξακκηθέο εμηζώζεηο ηνπ ζπζηήκαηνο κε 

θαηάιιεια επηιεγκέλνπο ζπληειεζηέο, δεκηνπξγνύκε ηζνδύλακν γξακκηθό 

ζύζηεκα κε αληίζεηνπο ζπληειεζηέο γηα ηελ κεηαβιεηή x ή y. Καηόπηλ 

πξνρωξνύκε ζε θαηά κέιε πξόζζεζε ηωλ δύν εμηζώζεωλ νπόηε απαιείθνπκε ηνλ 

έλαλ άγλωζην θαη δεκηνπξγνύκε εμίζωζε κε έλαλ άγλωζην ηελ νπνία θαη 

επηιύνπκε. Υξεζηκνπνηνύκε  ηελ ιύζε πνπ βξήθακε γηα λα πξνζδηνξίζνπκε θαη 

ηνλ άιιν άγλωζην θαη θαηαιήγνπκε ζηελ ιύζε ηνπ ζπζηήκαηνο.  

 

Γ).  Μέζνδνο ηωλ νξηδνπζώλ        

Αθνύ ζρεκαηίζνπκε ηελ νξίδνπζα ηωλ ζπληειεζηώλ D = 1 1
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, θαη ηηο  

νξίδνπζεο όιωλ ηωλ άγλωζηωλ Dx = 1 1
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, Dy = 1 1
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Αθνινπζεί ε παξαθάηω δηεξεύλεζε : 

 Αλ D  0: Έρνπκε κηα  ιύζε γηα ην ζύζηεκα, ε νπνία είλαη  
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 Αλ D = 0 : Σν ζύζηεκα είλαη αόξηζην ή αδύλαην. 

     α). Αλ Dx  0  ή  Dy  0  ,  ηη ζύζηεκα είλαη ΑΓΤΝΑΣΟ.  

     β). Αλ Dx = Dy = 0 , ην ζύζηεκα είλαη ΑΟΡΙΣΟ (αλαγθαία ζπλζήθε) 

           Καη πξνρωξάκε ζηελ εύξεζε ηεο αόξηζηεο ιύζεο. 

 

 

 


